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Technická specifikace kamerových bodů


I. Seznam kamerových bodů

Nový kamerový bod č. 16 bude umístěn v centru města, mezi Slezským divadlem a ul. Krnovská.
Zdůvodnění:	velká koncentrace osob, transitní místo, zajištění ochrany veřejného pořádku.

Nový kamerový bod č. 17 bude umístěn na kruhovém objezdu u hypermarketu Globus.
Zdůvodnění:	monitorování veřejných prostranství na frekventovaných komunikacích, přetížená doprava – dopravní uzel, velká koncentrace občanů. Kamerový bod bude obsahovat i systém automatického čtení RZ/SPZ vozidel s napojením na databáze PČR a to jak na příjezdu do Opavy, tak na výjezdu z Opavy.

Výměna 2 stávajících analogových kamer za IP kamery.
Zdůvodnění:	kamera č. 3 (křižovatka ulic Horní náměstí a Pekařská), kamera č. 8 (Křížkovského sady – Ptačí vrch) jsou zastaralé a výstupy z nich nepřinášejí dostatek informací k zajištění bezpečnosti v těchto lokalitách.

II. Společná technické specifikace kamerových bodů:
 
Podmínky na zařízení:
100 % kompatibilita s MKDS Opava
Integrace do MKDS Opava 
Připojení pouze optickou síti.
Licence na připojení do stávajícího systému MKDS MP Opava
Zprovoznění připojení
Dodávka Media konvertoru u dosavadních kamerových bodů (analogových), u nichž bude pořízena nová IP kamera.
Napájecí zdroj s přepěťovou ochranou.

III. Technické specifikace kamerového bodu č.16:

Doporučený typ kamery: Speed dome kamera (otočná venkovní kamera) 
Minimální požadavky na otočné kamery: 
Typ snímacího čipu: 1/2,8" Sony Progresive CMOS
Formát obrazu: 16:9 
Skenovací systém: progresivní skenování
Rozlišení: 2 megapixely, efektivní rozlišení 1920x1080 bodů
Citlivost v režimu DEN 0,02 Luxu / NOC  0.005 Luxu (při cloně F1,4)
Optický zoom: 30x opt. zoom + 10x el. zoom
Objektiv:  f= 4.4 až 132mm (F1.4 - 4.7)
Pohybový rozsah (rozsah otáčení): horizontální rozsah otáčení 360°, vertikálně -10° 
až 190°, rychlost až 400°/sec. při přesnosti 0,225°
Reakce na protisvětlo (WDR): >120dB
Datový tok: quad stream, komprese H.264, MJPEG (až 30 snímků za vteřinu v plném rozlišení na dvou streamech), DSS pro dual stream 
Stabilizátor obrazu
Detekce aktivity (Motion detection)
Prepozice: minimálně 256 presetů
Maskování: 16 zón
Možnost sekvencí: aspoň 8 nastavitelných sekvencí
Možnost trasování: aspoň 8 nastavitelných tras
AutoPan: aspoň 4 nastavitelné trasy pro autopan 
Alarmové VV: 4x alarmový vstup, 2x alarmový výstup
Možnost přímého natáčení a přiblížení pomocí vyznačení zóny v klientském SW
Obousměrné audio: G.711/G.726
Slot pro SD kartu: SDHC max. 64GB
Podpora systémového pluginu GNSD E3
Napájení: 24 VAC (+/-20 %);  30 - 48 VDC
Napájení přes Lan-kabel: 802.3at PoE+ (4 páry 60 W včetně vyhřívání) 
Rozsah pracovních teplot: -40° až +50°C
Krytí: IP66
Antivandal odolnost: IK10

Uchycení kamery a napájení: 
Uchycení kamery prostřednictvím standardně vyráběné konzole s redukcí na sloup VO. U kamerového bodu bude skříň s technologií umístěna v budově Opavského divadla. Napájení prostřednictvím distribuční sítě 230 V.

Požadavky na softwarové zpracování obrazu:
- Software musí umět běžet jak na centrálním serveru, tak i lokálně u kamer (případně přímo v kamerách) na zařízení, které má nízký odběr – odběr max do 15 W.
- Kamery systému musí být plně kompatibilní se současným video systémem Geutebruck a musí umožnit plnou integraci
- Systém musí být schopen anonymizace určitých částí obrazu. (například rozmazáním, či překrytím)

IV. Technické specifikace kamerového bodu č.17:

Doporučený typ kamery: Speed dome kamera (otočná venkovní kamera) 
Minimální požadavky na otočné kamery: 
Typ snímacího čipu: 1/2,8" Sony Progresive CMOS
Formát obrazu: 16:9 
Skenovací systém: progresivní skenování
Rozlišení: 2 megapixely, efektivní rozlišení 1920x1080 bodů
Citlivost v režimu DEN 0,02 Luxu / NOC  0.005 Luxu (při cloně F1,4)
Optický zoom: 30x opt. zoom + 10x el. zoom
Objektiv:  f= 4.4 až 132mm (F1.4 - 4.7)
Pohybový rozsah (rozsah otáčení): horizontální rozsah otáčení 360°, vertikálně -10° 
až 190°, rychlost až 400°/sec. při přesnosti 0,225°
Reakce na protisvětlo (WDR): >120dB
Datový tok: quad stream, komprese H.264, MJPEG (až 30 snímků za vteřinu v plném rozlišení na dvou streamech), DSS pro dual stream 
Stabilizátor obrazu
Detekce aktivity (Motion detection)
Prepozice: minimálně 256 presetů
Maskování: 16 zón
Možnost sekvencí: aspoň 8 nastavitelných sekvencí
Možnost trasování: aspoň 8 nastavitelných tras
AutoPan: aspoň 4 nastavitelné trasy pro autopan 
Alarmové VV: 4x alarmový vstup, 2x alarmový výstup
Možnost přímého natáčení a přiblížení pomocí vyznačení zóny v klientském SW
Obousměrné audio: G.711/G.726
Slot pro SD kartu: SDHC max. 64GB
Podpora systémového pluginu GNSD E3
Napájení: 24 VAC (+/-20 %);  30 - 48 VDC
Napájení přes Lan-kabel: 802.3at PoE+ (4 páry 60 W včetně vyhřívání) 
Rozsah pracovních teplot: -40° až +50°C
Krytí: IP66
Antivandal odolnost: IK10

Minimální požadavky na pevné kamery:
Typ snímacího čipu: 1/2,8" Sony Progresive CMOS
Formát obrazu: 16:9 
Skenovací systém: progresivní skenování
Rozlišení: 2 megapixely, efektivní rozlišení 1920x1080 bodů
Citlivost v režimu DEN 0,01 Lux / NOC 0,005 Lux (při cloně F1.8)
Objektiv:  f= 8 až 50mm (F1.2 - 360) – CS mount
Manuální provoz s krátkou závěrkou (např. 1/1000sec.)
Reakce na protisvětlo (WDR): >120dB
Datový tok: quad stream, komprese H.264, MJPEG, DSS pro dual stream 
Snímková rychlost při dual streamu: až 60 snímků/s při Full HD a kompresi H.264
Stabilizátor obrazu: digitální
Detekce aktivity (Motion detection)
Maskování: 5 zón
Alarmové VV: 1x alarmový vstup, 1x alarmový výstup
Obousměrné audio: G.711/G.726
Slot pro SD kartu: SDHC max. 32GB
Podpora systémového pluginu GNSD E3
Napájení: 12 VDC/24 VAC
Napájení přes Lan-kabel: PoE (IEEE 802.3af compatible) – pouze kamera bez krytu
Rozsah pracovních teplot: -20° až +65°C (ve venkovním krytu)
Krytí: IP66 (ve venkovním krytu)
Antivandal odolnost: IK10 (ve venkovním krytu)
Externí IR přísvit: 850nm, dosvit 240m při úhlu 10°, 130m při úhlu 30°

Uchycení kamery a napájení: 
Uchycení kamer prostřednictvím standardně vyráběný konzolí s redukcí na sloup VO. U kamerového bodu bude skříň s technologií umístěna na sloupu VO v blízkosti kamery. Napájení prostřednictvím distribuční sítě 230 V.

Požadavky na softwarové zpracování obrazu:
- Rozpoznávání minimálně ze dvou jízdních pruhů současně
- Identifikace ve kterém jízdním pruhu vozidlo jelo a směr jízdy vozidla pro každý jízdní pruh (pomocí jedné kamery za použití videoanalýzy)
- Úspěšnost rozpoznávání RZ 97% v reálném provozu
- Rozpoznávání výrobců vozidel, konkrétních modelů, kategorií a barev. V tuto chvíli může zůstat tato možnost deaktivována je s ní počítáno do budoucna – dodavatel musí být schopen tuto vlastnost systému prokázat.
- Software musí umět běžet jak na centrálním serveru, tak i lokálně u kamer (případně přímo v kamerách) na zařízení, které má nízký odběr – odběr max do 15 W.
- Kamery systému musí být plně kompatibilní se současným videosystémem Geutebruck a musí umožnit plnou integraci
- V případě použití otočné kamery, musí být systém schopen číst RZ v předdefinovaných pozicích.
- Systém musí být schopen anonymizace určitých částí obrazu. (například rozmazaním, či překrytím) systém musí umět takto anonymizovat například spolujezdce. Stupeň a oblast anonymizace musí být nastavitelná.
- Systém musí splnit požadavky PČR na odesílání dat do jejich centrálního uložiště, které je umístěno v interní sítí PČR. Uchazeč rovněž nabídne a popíše způsob relizace tohoto propojení, aby bylo zřejmé, že je toto propojení schopen zajistit. 

V. Technické specifikace výměny 2 stávajících analogových kamer za IP kamery:

Doporučený typ kamery: Speed dome kamera (otočná venkovní kamera) 
Media konvertor u dosavadních kamerových bodů (analogových), u nichž bude pořízena nová IP kamera.

Minimální požadavky na otočné kamery: 
Typ snímacího čipu: 1/2,8" Sony Progresive CMOS
Formát obrazu: 16:9 
Skenovací systém: progresivní skenování
Rozlišení: 2 megapixely, efektivní rozlišení 1920x1080 bodů
Citlivost v režimu DEN 0,02 Luxu / NOC  0.005 Luxu (při cloně F1,4)
Optický zoom: 30x opt. zoom + 10x el. zoom
Objektiv:  f= 4.4 až 132mm (F1.4 - 4.7)
Pohybový rozsah (rozsah otáčení): horizontální rozsah otáčení 360°, vertikálně -10° 
až 190°, rychlost až 400°/sec. při přesnosti 0,225°
Reakce na protisvětlo (WDR): >120dB
Datový tok: quad stream, komprese H.264, MJPEG (až 30 snímků za vteřinu v plném rozlišení na dvou streamech), DSS pro dual stream 
Stabilizátor obrazu
Detekce aktivity (Motion detection)
Prepozice: minimálně 256 presetů
Maskování: 16 zón
Možnost sekvencí: aspoň 8 nastavitelných sekvencí
Možnost trasování: aspoň 8 nastavitelných tras
AutoPan: aspoň 4 nastavitelné trasy pro autopan 
Alarmové VV: 4x alarmový vstup, 2x alarmový výstup
Možnost přímého natáčení a přiblížení pomocí vyznačení zóny v klientském SW
Obousměrné audio: G.711/G.726
Slot pro SD kartu: SDHC max. 64GB
Podpora systémového pluginu GNSD E3
Napájení: 24 VAC (+/-20 %);  30 - 48 VDC
Napájení přes Lan-kabel: 802.3at PoE+ (4 páry 60 W včetně vyhřívání) 
Rozsah pracovních teplot: -40° až +50°C
Krytí: IP66
Antivandal odolnost: IK10

Uchycení kamery a napájení: 
- Uchycení kamery prostřednictvím standardně vyráběné konzole s redukcí na stěnu budovy (obměňované kamerové body). U stávajících kamerových bodů bude využito stávající napájení. 
- Doplnění Media konvertoru u dosavadních kamerových bodů (analogových), u nichž bude pořízena nová IP kamera.


Požadavky na softwarové zpracování obrazu:
- Software musí umět běžet jak na centrálním serveru, tak i lokálně u kamer (případně přímo v kamerách) na zařízení, které má nízký odběr – odběr max do 15 W.
- Kamery systému musí být plně kompatibilní se současným video systémem Geutebruck a musí umožnit plnou integraci
- Systém musí být schopen anonymizace určitých částí obrazu. (například rozmazáním, či překrytím)
- V případě použití otočné kamery, musí být systém schopen číst RZ v předdefinovaných pozicích


VI.  Požadavky na nadstavbu pro práci se získanými daty.

- Systém bude mít vlastní databázi SQL, do které bude zaznamenávat veškeré průjezdy. Bude ukládat video, fotografii, výřez fotografie s detailem SPZ, rozpoznanou SPZ, přesný čas a identifikaci kamery.
- Jednotlivé kamery musí mít možnost řazení do vyšších logických celků, (průjezdních bodů)
- Systém musí obsahovat intuitivní webové rozhraní pro práci uživatelů, musí být zabezpečen vlastní certifikátem a přenos musí být realizován pomocí HTTPS
- Systém je schopen vyhledávání podle RZ, nebo její částí, barvy, modelu, kategorie, výrobce, podle data, nebo podle průjezdních bodů. 
- Systém musí umět zpracovat komplexnější dotaz například na více RZ najednou.
- Systém ze získaných dat vytváří statistiky průjezdností. Systém nabízí minimálně následující sestavy: Porovnání průjezdů v jednotlivých obdobích, průjezdy podle krajů, opakující se průjezdy, průjezdy v jednotlivých časech. Výstupy v CSV a v PDF.
- Systém je schopen importu různých databází pro automatické vyhledání shody při průjezdu. Systém při pozitivním záchytu upozorní obsluhu pomocí webového rozhraní, případně zasláním SMS, či mailu.
- Systém umožňuje alespoň 4 stupně uživatelských přístupů. (Administrátor celého systému, Správce dat, uživatel s oprávněním vyhledávání, uživatel s oprávněním k dopravním statistikám).
- Systém musí být plně kompatibilní se stávajícím kamerovým systémem
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